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Пояснительная записка

Программа  «Робототехника»  предназначена  для  организации  внеурочной

деятельности  по  общеинтеллектуальному  направлению  развития  личности  и

реализуетсявформекружковойдеятельностив5-7классахосновнойшколы.

Данная  программа  разработана  на  основе  учебно-методического  комплекса

КопосоваД.Г.«Первыйшагвробототехнику»издательстваБИНОМ.Лаборатория

знаний  и  соответствует  требованиям  федерального  государственного

образовательногостандартаосновногообщегообразования.

Актуальность программы
 

Актуальностьпрограммыкружка«Робототехника»состоитвтом,чтоона

предназначена для формирования у обучающихся основной школыцелостного

представленияомиретехники,устройствеконструкций,механизмовимашин,их

месте  в  окружающем  мире.  Реализация  данной  программы  позволяет

стимулировать интерес илюбознательность, развивать способности к решению

проблемныхситуаций,умениюисследоватьпроблему,анализироватьимеющиеся

ресурсы,выдвигатьидеи,планироватьрешенияиреализовыватьих,расширить

технический  и  математический  словари  ученика,  формировать  устойчивый

интерес  к  поисковой  творческой  деятельности,  повысить  мотивацию  у

обучающихся  к  получению  технического  образования.  Кроме  этого,  занятия

робототехникойпомогаютразвитиюкоммуникативныхнавыков,обучающихсяза

счетактивноговзаимодействиядетейвходегрупповойпроектнойдеятельности.

Цель образовательной  программы  «Робототехника»:  развитие  способностей

технического  творчества  у  обучающихся  посредством  конструкторской  и

проектнойдеятельности.
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Задачи программы: 

Обучающие:

 ознакомлениесустройствомроботов;
 ознакомление с  правилами  безопасной  работы  с  инструментами

необходимымиприконструированиироботов;

 обучение основным технологиям  сборки  и  программирования

робототехническихустройств;

 формирование общенаучных и технологическихприемов

конструированияипроектирования;

 формирование  целостного  представления  о  мире  техники,  устройстве

конструкций,механизмовимашин,ихместевокружающеммире;

 формированиетехническойграмотности;

 реализациямежпредметных связей  с  физикой,  математикой,

информатикой,технологией.

Развивающие:

 развитиеуменийработатьпопредложенныминструкциям;

 развитиеуменийдовестирешениезадачидоработающеймодели;

 развитиемелкоймоторики,внимательности,аккуратности;

 развитиесмекалки,находчивости,изобретательности;

 развитиеисследовательскихумений;

 развитие  инженерного  мышления,  навыков  эффективного  использования

роботов;

 развитиекоммуникативныхнавыков;

 развитие умений излагать мысли вчеткой логической

последовательности, отстаивать  своюточку  зрения,  анализировать  ситуациюи

самостоятельнонаходитьответынавопросыпутемлогическихрассуждений.
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Воспитывающие:

 формирование устойчивого интереса к поисковой творческой

деятельности;

 приобретениенавыковколлективногоиконкурентноготруда;

 повышениемотивацииобучающихся  к  получению  технического

образования.

Связь программы с учебными предметами

Содержание  программы  включает  в  себя  некоторые  понятия  таких

учебных  предметов  как  физика  –  типы  передач,  центр  тяжести,  скорость,

расстояние,освещенность,оборотколесаидр.,математика–случайноечисло,

число Пи,  пропорция,  радиус,  многоугольники,  углы  и  т.д.,  информатика  –

алгоритм,  алгоритмические  структуры,  команда,  язык  программирования,

моделирование  и  прочее,  технология  –  производство,  модули,  приемы

проектирования.Посколькув5-6классахнеизучаютсяфизикаиинформатика,

знакомствосфизическимииинформационнымипонятиямиосуществляетсяна

пропедевтическом  уровне,  тем  самым  повышая  интерес  обучающихся  к

изучению  этих  предметов  в  7  классе.  Кроме  этого,  темы  проектно  -

исследовательскихзадач,решаемыхназанятияхпоробототехнике,неразрывно

связанысфизическимииматематическимипонятиями:Правильныйтахометр,

Измеритель  уровня  шума,  Робот-передатчик  и  робот-приемник,  Робот-

калькулятор,  Самый  простой  хронограф  и  другие.  Таким  образом,  занятия

робототехникой  способствует  установлению  межпредметных  связей  на

различных  школьных  дисциплинах.  Это  помогает  формированию  у

обучающихся  цельного  представления  об  объектах  окружающего  мира  и

взаимосвязи  между  ними  и  поэтому  делает  знания  практически  более

значимыми  и  применимыми.  Полученные  знания  и  умения,  обучающиеся
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используют при изучении других предметов,  а  также могут применять их в

конкретных  ситуациях,  при  рассмотрении  частных  вопросов,  как  в  своей

учебной,  так  и  во  внеурочной  деятельности,  в  будущей  производственной,

научнойиобщественнойжизни.

Особенности реализации программы

Продолжительность  одного  занятия  составляет  40  минут,  1  раз  в  неделю.

Количествочасовнаучебныйгод: 34часа.

Возрастдетей:10-14лет.

Форма и режим занятий

Основнойформойпроведениязанятияявляетсяработавгруппе,команде.

Наряду  с  групповой  формой  работы  во  время  занятий  осуществляется

индивидуальный  и  дифференцированный  подход  к  обучающимся.

Индивидуальное  освоение  ключевых  способов  деятельности  происходит  на

основесистемызаданийипрактическихпредписаний,изложенныхвИнтернет-

ресурсах  и  учебном  практикуме  для  школьников  (см.  литература  для

обучающихся).  Большинство  заданий  выполняется  с  помощью  персонального

компьютера  и  конструктора  «Lego».  На  определенных  этапах  обучения,

обучающиеся  объединяются  в  группы,  состав  групп мобильный,  не  более  2-4

человек.  Выполнение  творческих  проектов  завершается  публичной  защитой

результатов с представлениемфункцийи практической значимостисозданного

роботаипрезентациейэтаповпроектированиявPowerPoint.

Методыобучения,используемыеназанятиях:

 иллюстративно-объяснительные  (восприятие,  осмысление  и  запоминание

учащимисяновогоматериаласпривлечениемнаблюденияготовых
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примеров,  моделирования,  изучения  иллюстраций,  восприятия,  анализа  и

обобщения  демонстрируемых  материалов:  фотографий,  презентаций,

видеороликов);

 репродуктивные  (сборка  по  технологическим  картам,  работа  с

интерактивнымпрактикумом);

 проблемные  (методы  проблемного  изложения)  –  изучение  правил

соревнований,созданиемоделироботадлярешенияпоставленнойпроблемы;

 исследовательские  (проведение  экспериментов,  например,  при  изучении

видовпередач,чтолучше«колесаилигусеницы»);

 методпроектов.

Основныеформыработыивидыдеятельностиобучающихся:

 Беседа–изложение,обсуждениеосновныхпонятий,разборошибок;

 Демонстрация  различных  материалов  (схем,  фотографий,  презентаций,

видеоматериалов);

 РаботавсетиИнтернет–поискинформации, просмотрресурсовсетипо

робототехнике;

 Практикум–включаетвсебясборкуи/илипрограммированиеробота;

 Эксперимент  –  установление  опытным  путем  правильности  или

ошибочностьгипотез,проверкавлиянияразличныхусловийнаработуробота;

 Мини-проект  –  решение  поставленных  задач  в  рамках  занятия,  имеются

вариантырешения,заданныеинструкции,работавгруппах;

 Проект-проблема–самостоятельноерешениеозвученнойпроблемы

(анализ,проектирование,конструирование,программирование);

 Творческаяработа–реализациясобственногопроекта;

 Решение  задач  –  вычислительные  задачи,  заполнение  таблиц,  анализ

алгоритмов; Соревнование;
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 Выставка.
 

Результаты реализации программы

Приреализациипрограммыпредполагаютсяследующиерезультаты:

 Формированиеустойчивогоинтересакробототехникеиучебнымпредметам

физика,математика,технология,информатика;

 Формированиеумениятворческиподходитькрешениюзадачи;

 Формирование  умения  работать  над  проектом  в  команде,  эффективно

распределятьобязанности;

 Формированиетехническойграмотности,инженерногомышления.

Основные  формы  результатов  реализации  программы  -  проектные  работы

обучающихся  по  различным  направлениям  роботостроения  и  соревнования,

выставки  и  демонстрация  роботов  во  время  проведения  предметных  недель,

участиевнаучно-практическойконференциинаучногообществаучащихся"Старт

в  науку",  а  также  наблюдение  за  индивидуальными  достижениями  каждого

обучающегося,зауровнемразвитияспециальныхспособностей.

Результатыосвоенияобучающимисяпрограммы

«Робототехника»

Различаюттриосновныхвидаконструирования:пообразцу,поусловиями

позамыслу.Конструированиепообразцу—когдаестьготоваямодельтого,что

нужнопостроить(например,изображениеилисхема).Приконструированиипо

условиям—образцанет,задаютсятолькоусловия, которымпостройкадолжна

соответствовать  (например, домик для собачки должен быть маленьким, а для

лошадки—большим).Конструированиепозамыслупредполагает, чторебенок

сам,безкаких-либовнешнихограничений,создастобразбудущегосооруженияи
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воплотит  его  в  материале,  который  имеется  в  его  распоряжении.  Этот  тип

конструированиялучшеостальныхразвиваеттворческиеспособности.

Обучающиеся, освоившие программу первого года обучения должны знать: 

 правилатехникибезопасностиприработесконструкторомикомпьютером; 

 названиеиназначениеосновныхдеталейконструктора;

 основныекомандыязыкапрограммирования;

 основныеструктурыпрограммирования«ветвление»,«цикл»

 порядоксозданияалгоритмапрограммыдляробота.

Должны уметь: 

 проводитьсборкуроботапообразцуипоусловиямсприменением

конструктора; 

 составлять,отлаживатьпрограммыдляразличныхисполнителей,собранных

издеталейконструктора; 

 творческиподходитькрешениюзадачидляробота; 

 отстаиватьсвоюточкузренияпримоделированииробота; 

 уметь разделять обязанности приработе в малойгруппе, контролировать

действиясвоей«пары»,разрешатьконфликты. 

Должны обладать: 

 интересомкконструированиюимоделированиюроботов; 

 трудолюбием. 

Личностные, метапредметные и предметные результаты освоения

программы

Личностными  результатами  изучения  программы  «Робототехника»  является

формированиеследующихумений:

 формирование  ответственного  отношения  к  учению,  готовности  и

способности,  обучающихся  к  саморазвитию  и  самообразованию  на  основе

мотивации  к  обучению  и  познанию,  осознанному  выбору  и  построению
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дальнейшейиндивидуальнойтраекторииобразованиянабазуориентированияв

мире  профессий  и  профессиональных  предпочтений  с  учетом  устойчивых

познавательных  интересов,  а  также  на  основе  формирования  уважительного

отношенияктруду,развитияопытаучастиявсоциальнозначимомтруде;

 формирование  коммуникативной  компетентности  в  общении  и

сотрудничестве  со  сверстниками,  детьми  старшего  и  младшего  возраста,

взрослыми  в  процессе  образовательной,  общественно  полезной,  учебно-

исследовательской,творческойидругихвидахдеятельности.

Метапредметными  результатами  изучения  программы  «Робототехника»

являются: 

 умениесамостоятельнопланироватьпутидостиженияцелей, в томчисле

альтернативные,  осознанно  выбирать  наиболее  эффективные  способы решения

учебныхипознавательныхзадач;

 умениеоцениватьправильностьвыполненияучебнойзадачи,собственные

возможностиеерешения;

 умениесоздавать,применятьипреобразовыватьзнакиисимволы,моделии

схемыдлярешенияучебныхипознавательныхзадач;

 владение  основами  самоконтроля,  самооценки,  принятия  решений  и

осуществленияосознанноговыборавучебнойипознавательнойдеятельности;

 умениеорганизовыватьучебноесотрудничествоисовместнуюдеятельность

сучителемисверстниками;работатьиндивидуальноивгруппе:находитьобщее

решение  и  разрешать  конфликты  на  основе  согласования  позиций  и  учета

интересов;формулировать,аргументироватьиотстаиватьсвоемнение;

 формирование  и  развитие  компетентности  в  области  использования

информационно-коммуникационныхтехнологий.

Универсальные учебные действия (УУД): 

10



Познавательные УУД 

Обучающийнаучится:

 конструироватьпоусловиям,заданнымучителем,пообразцу,почертежу,

позаданнойсхемеисамостоятельностроитьсхему;

 ориентироватьсявсвоейсистемезнаний:отличатьновоеотужеизвестного;

 перерабатывать  полученную  информацию:  делать  выводы  в  результате

совместнойработы,сравниватьигруппироватьпредметыиихобразы;

 основамреализациипроектно-исследовательскойдеятельности;

 проводитьнаблюдениеиэкспериментподруководствомучителя;

 осуществлятьрасширенныйпоискинформациисиспользованиемресурсов

библиотекиИнтернета.

Регулятивные УУД 

Обучающийсянаучится:

 целеполаганию, включаяпостановкуновых целей, преобразование

практическойзадачивпознавательную;

 самостоятельно анализировать условия достижения цели на основе учета

выделенныхучителемориентировдействиявновомучебномматериале;

 планироватьпутидостиженияцелей;

 устанавливатьцелевыеприоритеты;

 уметьсамостоятельноконтролироватьсвоевремяиуправлятьим;

 приниматьрешениявпроблемнойситуациинаосновепереговоров;

 осуществлять  контроль  качества  результатов  собственной  практической

деятельности. 

Коммуникативные УУД 

Обучающийсянаучится:
 учитыватьразныемненияистремитьсяккоординацииразличныхпозицийв
сотрудничестве;
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 формулировать  собственное  мнение  и  позицию,  аргументировать  и

координироватьееспозициямипартнероввсотрудничестве при  выработке

общегорешениявсовместнойдеятельности;

 устанавливать и сравнивать разные точки зрения, прежде чемпринимать

решениеиделатьвыбор;

 аргументироватьсвоюточкузрения,споритьиотстаиватьсвоюпозициюне

враждебнымдляоппонентовобразом;

 задавать вопросы, необходимые для организации 

собственнойдеятельностиисотрудничестваспартнером;

 уметь  работать  над  проектом  в  команде,  эффективно  распределять

обязанности.

Предметными  результатами  изучения  программы  «Робототехника»  является

формированиеследующихзнанийиумений:

Знать: 

 основные  понятия,  использующие  в  робототехнике:  микрокомпьютер,

датчик,  сенсор,  порт,  разъем,  ультразвук,  USB-кабель,  интерфейс,  иконка,

программноеобеспечение,меню,подменю,панельинструментов;

 видыконструкций:  однодетальные  и  многодетальные,  неподвижное

соединениедеталей;

 конструктивные  особенности  различных  моделей,  сооружений  и

механизмов;

-        основныеприемыконструированияроботовиуправляемыхустройств;

 технологическую  последовательность  изготовления  несложных
конструкций;

 интерфейспрограммногообеспечения; 

 правилабезопасногоповеденияигигиеныприработескомпьютером.

Уметь: 
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 определять,различатьиназыватьдеталиконструктора;

 самостоятельноопределятьколичестводеталейвконструкциимоделей;
 создаватьреальнодействующиемоделироботовприпомощиспециальных

элементовпоразработаннойсхеме,пособственномузамыслу;

 создавать  программы  на  компьютере  для  различных  роботизированных

устройств,корректироватьпрограммыпринеобходимости;

 демонстрироватьтехническиевозможностироботов;

 самостоятельно  решать  технические  задачи  в  процессе  конструирования

роботов  (планирование  предстоящих  действий,  самоконтроль,  применять

полученные  знания,  приемы  и  опыт  конструирования  с  использованием

специальныхэлементов,идругихобъектовит.д.).

Проверка  достигаемых  обучающимися  образовательных  результатов

производитсявследующихформах:

 текущий  контроль  осуществляется  по  результатам  выполнения

практических  заданий,  мини-проектов.  При  этом  тематические  соревнования

роботовтакжеявляютсяметодомпроверки;

 взаимооценка  учащимися  работ  друг  друга  или  работ,  выполненных  в

группах;

 публичная защита  выполненных  учащимися  творческих  работ
(индивидуальныхигрупповых);

 итоговый  контроль  осуществляется  по  итогам  выполнения  творческого

проекта,требующегопроявитьзнанияинавыкипоключевымтемам;

 ведется  организация  собственных  открытых  состязаний  роботов:  внутри

учебнойгруппы,междуклассамиилиучебнымизаведениями,гденаиболееярко

проявляютсярезультатыобучения.

Качество ученических образовательныхпродуктов оценивается

следующимикритериями:
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 посоответствиютемепроекта;

 пооригинальностиисложностирешенияпрактическойзадачи;

 попрактическойзначимостиробота;

 пооригинальности и четкости представления информации в презентации

проекта.

Выполненныеобучающимисяработывключаютсявих«коллекциюдостижений»

(ввидефотографий,видеозаписей,презентаций).Итоговыйконтрольпроводится

в  конце  каждого  года  обучения. Он  имеет форму  защиты проектной  работы.

Данный  тип  контроля  предполагает  комплексную  проверку  образовательных

результатовповсемзаявленнымцелямизадачампрограммы.

Содержание программы

Конструирование – 25 часов 

Историяразвитияробототехники.Введениепонятия«робот».Поколенияроботов.

Классификация  роботов.  Значимость  робототехники  в  учебной  дисциплине

информатика.Основыконструированияроботов.

Особенности  конструирования  Lego  –  роботов.  Стандартные  модели  Lego

Mindstorms.

Знакомство  с  различными  видами  конструкторов.  Правила  работы  с

конструкторомLego.Знакомствосконструктором«ПервороботNXT».Названияи

назначения  деталей:  блок  питания,  микрокомпьютер,  моторы,  провода,  балки,

пластины,колеса,оси,соединительныеэлементы.Изучениетиповыхсоединений

деталей.  Конструкция.  Основные  свойства  конструкции  при  ее  построении.

Построениемоделейроботовпотехнологическимкартам.

Знакомство  с  датчиками.  Датчики  и  их  параметры:  датчик  касания;  датчик

освещенности,датчикзвука,ультразвуковойдатчик,датчикцвета.

Способыприсоединениядатчиковкроботу.
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Зубчатыепередачи,ихвиды.Различныевидызубчатыхколес:

шестеренки.Применениезубчатыхпередачвтехнике.Технологияповышенияи

понижения  скорости.  Виды  ременных  передач.  Применение  и  построение

ременныхпередачвтехнике.

Программирование – 30 часов 

Интерфейс  ПервоРоботNXT.  Набор  Lego  Mindstorms.  Подключение
ПервоРоботNXT.Датчикииинтерактивныесервомоторы.Калибровкадатчиков.

Направляющая и  начало  программы.  Палитры  блоков.  Блоки  стандартной

палитрыПервоРоботNXT:блокидвижения,звука,дисплея,паузы.Блокусловия.

Работа  с  условными  алгоритмами.  Блок  цикла.  Работа  с  циклическими

алгоритмами.

Математические  операции  в  ПервоРоботNXT.  Логические  операции  в

ПервоРоботNXT.

Соревнования – 15 часов 

Кольцевые  автогонки.  Движение  робота  по  хлопку.  Движение  робота  по

траектории.Стартоваякалитка.Управлениеэлектромобилем.Телеграф.

Проектная деятельность – 26 часов 

Чтотакоепроект.Видыпроектов.Этапыработынадпроектом.

Требованиякпроекту.

Темымини-проектовпредставленывкалендарно-тематическомпланированиипо

каждомугодуобучения.

Проекты-проблемы: Парковка.  Игрушка  Валли.  Робот-погрузчик.  Чертежная

машина.Сушилкадлярук.Светофор.Секундомер.Стартоваясистема.Приборная

панель.  Лифт.  Стиральная  машина.  Послушный  домашний  помощник.  Робот-

газонокосильщик.

Направлениятемдлятворческихпроектов:охранаокружающейсреды,роботы-

помощники,роботывкосмосе,роботыитуризм,роботыназаводе.
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Тематический план

 

№ Раздел Кол-во
часов

Теория Практика

1 Вводноезанятие 1 1 0

2 Конструктор Lego Mindstorms

NXT2.0

2 1 1

3 Введениевпрограммирование 16 3 13

4 Конструирование 5 1 4

5 Соревнования 3 0 3

6 Проектнаядеятельность 6 1 5

7 Заключительноезанятие 1 0,5 0,5

Всего 34 7,5 26,5

 

Календарно-тематическое планирование программы
«Робототехника»
Используемые сокращения:

П: Первыйшагвробототехнику:практикум/Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лаборатория
знаний,2012.

РТ: Первыйшагвробототехнику:рабочаятетрадьдля5класса/Д.Г.Копосов.–
М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012.
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№ Тема занятия Содержание занятия

1
Вводноезанятие.
Введениев

робототехнику

Правилаповедениявкабинетеинформатики.
Инструктажпотехникебезопасности.Робототехника,
робот,важныехарактеристикироботов.Правила

работысконструктором.
2

РоботNXT
РоботLegoMindstorms.Структураробота.Схемасборки

(подключения).Сборочныйконвейер.
Модульноепроизводство.Культурапроизводства.

3
Робототехникаиее

законы

Робототехникаиеезаконы.Передовыенаправленияв
робототехнике.Языквизуальногопрограммирования.

Программадляуправленияроботом

4 Среда
программирования

Графическийинтерфейспользователя.Проект
«Незнайка».Первыеошибки.Параллельное

программирование

5
Искусственный
интеллект

ТестТьюрингаипремияЛёбнера.Искусственный
интеллект.Интеллектуальныероботы.Поколения

интеллектуальныхроботов.Элементы,необходимыедля
интеллектуальныхроботов.Справочныесистемы.

Исполнительноеустройство.Блок«Движение».Проект
«Первыеисследованияроботов»:определение

соответствияградусовоборотаколесаипройденного
расстояния,определениескоростидвиженияробота,

№ Тема занятия Содержание занятия

определениенастроекдляразворотароботанаместе.

6 Роботыиэмоции
Эмоциональныйробот.Блок«Экран»,блок«Звук».

Основныенастройкикомандотображенияинформации
наэкранероботаивоспроизведенияроботомзвуков.

Проект«Встреча».Программированиеэмоцийуробота.

7 Роботыиэмоции

Конкурентнаяразведка.Блок«Ожидание».Основные
настройкиблока.Проект«Разминирование»

8 Имитация

Тренажеры.Имитаторы.Симуляторы.Роботы–
симуляторы.Алгоритм.Линейныйалгоритм

(композиция).Свойстваалгоритма.Системакоманд
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исполнителя.Имитацияповедения.Проект
«Выпускник»

9
Звуковые
имитации

Звуковойредакторизвуковойконвертер.Звуковые
эффекты.Проект«Послание».Проект«Парольиотзыв»

10

Космические
исследования

Космонавтика.Историякосмонавтики.Национальные
космическиепрограммы.Роботывкосмосе.

Планетоходы.Проект«Первыйспутник».Проект
«Живойгруз»

11
Космические
исследования

ИсследованияЛуны.Луноход.Гравитационныйманевр.
Проект«ОбратнаясторонаЛуны»

12

Концепт-кары

Чтотакоеконцепт-кар.Целисозданияконцепт-каров.
Независимыедвигателиробота.Электромобили.

Минимальныйрадиусповорота,егонахождение.Как
можетповорачиватьробот.Настройкиблока

«Движение»дляповоротов

№ Тема занятия Содержание занятия

13 Концепт-кары

Кольцевыеавтогонки.Траекториядвижения

14 Парковкавгороде

Плотностьавтомобильногопарка.Проблемапарковкив
мегаполисе.Автоматическиепарковки.Проект

«Парковка»

15 Парковкавгороде Проект«Парковка»

16
Моторыдля
роботов

Электродвигатель.Сервопривод.Тахометр.Оптический
энкодер.

Блокиуправления«Математика»,«Датчикоборотов»,
«ЧисловТекст»

Проект«Тахометр».Коммутаторданных

17
Компьютерное
моделирование

Модель.Моделирование.Чтоможномоделировать.
Цифровойдизайнер.3D-модели

18
Компьютерное
моделирование

Созданиетрехмерноймоделиробота

19
Правильные

многоугольники
Правильныемногоугольники.Углыправильных

многоугольников.Квадрат.Блок«Цикл».
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Проект«Квадрат»

20 Пропорция

Методпропорции.Движениероботавдольсторон
правильныхмногоугольников.Проект«Пентагон».

Проект«Пчеловод»

№ Тема занятия Содержание занятия

21
Всеестьчисло

Цикл.Итерация.Условиявыходаизцикла.Магиячисел.
Нумерология.Тетрактис.Движениероботапо

траекториивосьмерки

22

Вспомогательные
алгоритмы

Вложенныециклы.Вспомогательныеалгоритмы.Мой
блок

Проект«Правильныйтахометр»

23

Органычувств
робота

Органычувствчеловека.Восприятиеипредставление.
Чувственноепознание.Датчики.Датчикзвука.
Движениероботапогромкомухлопку.Проект

«Инстинктсамосохранения»

24
Органычувств

робота
Первыйавтоответчик.Проект«Автоответчик»

25
Всевмире
относительно

Какизмеритьзвук.Беллы.Децибеллы.Процентыот
числа.Проект«Измерительуровняшума».

Конкатенация

26 Военныероботы

Новинкивооружений.Блок«Отправитьсообщение».
Блок«Получитьсообщение».Робот-передатчики

робот-приемник.Соединениедвухроботоввединую
систему.Проект«Системаакустическойразведки».

Обменинформацией.Коммуникация

27
Описание
процессов

Военнаяпромышленность.Военно-промышленный
комплексРоссии.Конверсия.Наблюдениепроцессовво

времени.Построениеграфиков.Координатына

плоскости.Координатынаэкранеробота.Режимыблока
«Экран».Проект«Домашнийшумомер»
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28
Безопасность
дорожного
движения

Третьевоскресеньеноября.Дорожно-транспортные
происшествия(статистика).Датчикосвещенности.

Зависимостьскоростидвиженияотпоказанийдатчика
освещенности.Проект«Дневнойавтомобиль»

29
Безопасность
дорожного
движения

Потребительскиесвойстватовара.
Условныйоператор(альтернатива).Блок

«Переключатель».Проект«Безопасныйавтомобиль».
Проект«Трехскоростноеавто».Проект

«Ночнаямолния»

30
31 ИгрушкаВалли

Какработатьнадпроектом.Этапыработынадпроектом.
Планирование.Анализ.Проверка.

Обобщение.
Описаниемодели:попредставленнымизображениями

видеосоздатьроботадляуборкимусора

32
33

Творческий
проект

Выбортемы,самостоятельнаяработанадпроектом

34
Заключительное

занятие
Защитапроектов,оформлениеличныхколлекций

проектов
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